南京天文光学技术研究所因公出访事后公示表

公示日期：2018年4月19日-4月25日

	出访团组成员基本信息：

	姓名
	部门
	职务

	白华
	望远镜新技术室
	副研究员

	裴冲
	望远镜新技术室
	副研究员

	
	
	

	出访国家或地区
	英国
	顺访国家或地区
	

	出访任务
	参加自适应光学关键技术研讨会

	经费开支（元）
	出国预算
	实际支出

	
	49,260.00
	44,464.19

	离境日期
	2018年3月 17日
	入境日期
	2018年3月25日

	实际往返路线
	南京-香港-伦敦-敦伦大学-伦敦-香港-南京

	实际日程安排：
2018年3月17日-18日 从南京出发抵达杜伦大学

2018年3月19日 湍流测量讨论会
2018年3月20日 波前重构和控制算法讨论会
2018年3月21日 实时控制讨论会，杜伦大学自适应光学实验室参观
2018年3月22日 自适应光学模拟讨论会

2018年3月23日 PSF重构讨论会

2018年3月24日-25日 从杜伦大学出发抵达南京

	出访小结（任务执行情况、心得体会等，1000字-2000字）：

杜伦大学长期从事自适应光学研究，特别在高分辨率湍流廓线测量、宽视场AO、实时控制以及全流程仿真等领域处于先进水平。杜伦大学多次举办自适应光学光学关键技术会议，今年举办的名为“Workshop Week 2018”的会议为期5天，包括5个专题：大气湍流测量、波前重构和控制算法、实时控制算法、自适应光学模拟和PSF重建。参加会议的人数较多，包括：杜伦大学、E-ELT、GMT、TMT，以及马赛天文台等多家单位的AO团队。

（1） 3月19日，大气湍流测量主题讨论会，内容包括：SLODAR、SCIDAR和MASS等湍流分层测量方法研究及其应用；ELT台址长期实测数据分析方法；基于焦面图像恢复湍流廓线的一种新方法研究；非平稳湍流模型研究；

（2）3月20日下午，波前重构和控制算法主题讨论会。
（3）3月21日，自适应光学实时控制主题讨论会：目前主要有两种实时控制方法：基于硬件的DSP+FPGA和基于软件的GPU+CPU，前者具有速度快、实时性高的优点，但调试复杂，后者具有并行运算、开发和调试简单，但实时性不及硬件控制。会上成都光电所报告了太阳MCAO和GLAO的控制和实测结果，其实时控制基于FPGA实现，控制频率达4000hz，实测结果对比度大概提高了50%，闭环时间30秒。会后，参观了杜伦大学自适应光学实验室，包括各个光学平台，实现classic AO、MOAO、MCAO、GLAO、LTA等的实验室模拟。
（4）3月22日，自适应光学模拟讨论会，内容包括：基于Google云实现并行计算的YAO自适应光学模拟软件介绍；Durham大学开发的自适应光学模拟软件：SOAPY、AOTools toolkit和DASP，其中DASP持续更新，具有外部硬件连接和实时控制模块；Gemini South望远镜MOAO系统模拟；E-ELT中红外成像和光谱SCAO模拟；GMT望远镜模拟框架和动态系统模拟，采用CPU+GPU实现大气、望远镜系统和终端采集的全流程仿真。
（５）3月23日下午，PSF重建主题讨论会。
（６）通过参加此次会议，了解自适应光学光学关键技术的最新国际进展，特别是自适应光学模拟，即将其应用我所正在推进的十二米望远镜项目中，具有非常重要的现实意义。


